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교과목
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개요

자율주행 센서의 하드웨어/소프트웨어 적 특성에 대해 알아본 후 데이터 처리와 제어에 활용되는 인공지
능 알고리즘 구현에 대해 학습
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과
교과목
간 연
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차량 및 모바일 로봇 자율주행 알고리즘 체계를 학습하고, 다양한 구동체계에 맞는 제어 방법을 학습한다.
이론을 바탕으로 실제 주행환경 등에서 발생 가능한 문제를 정의하고 해결능력을 함양한다.
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핵심역량 학습목표
ICT 기술활용 모빌리티 최신 기술 동향 및 관련 센서 레이아웃 이해
시스템 사고 자율주행 센싱에 대한 이론 및 기초지식 함양
융합적 해결 자율주행 기술 개발을 위한 맵핑 및 위치인식 전문성 함양
테크니컬커뮤니케이션 시스템 통합을 통한 리더쉽 고취
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주차 수업내용 교재범위 및 과제물 비고
1 자율주행 센싱 및 신호처리 최신동향
2 자율주행 최신동향 및 자동제어 기본개념
3 자동제어 및 라플라스 기본
4 모델링 및 전달함수개념
5 전달함수 및 컴퓨터 활용 해석
6 컴퓨터 활용해석 및 인공지능 기본개념
7 뉴럴네트워크 기본개념 1
8 뉴럴네트워크 기본개념 2
9 중간고사
10 역전파 및 Python 코딩
11 영상처리 1
12 영상처리 2
13 자율주행/인공지능을 활용한 소셜로봇



14 자율주행 모빌리티 시스템 소개
15 기말고사


