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자율주행 알고리즘 구현을 위해 사용되는 각종 이론을 자세히 알아본다. 
자율주행 시뮬레이터의 차량이 실제 차량과 비슷한 거동을 나타내기 위해서는 차량의 동특성이 잘 구현
되어야 있어야 한다. 이를 파악하기 위해 차량 동역학에 대한 이론을 파악한다. 또한 자율주행 자동차의
핵심 센서인 카메라 센서 활용을 위해 영상처리 기법을 익히며, 자율주행 알고리즘에서 빠질 수 없는 딥
러닝, SLAM, 예측에 대해서 알아본다.
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자율주행 시뮬레이터 심화 과정은 자율주행에 필요한 각종 이론을 파악해야 하는데, 이때 센서나 이론들
을 위해 ROS를 통해 데이터의 흐름 파악해야 한다. 따라서 데이터 사이언스 및 융합 컴퓨팅 구현 역량이
필요로 하다.
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핵심역량 학습목표
융합적 해결 자율주행 시뮬레이션을 통해 자율주행 자동차 호나경에 기반한 다양

한 지식, 학습을 통해 문제를 창의적으로 해결하는 능력을 키운다
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자율주행에 관한 이론과 자율주행 시뮬레이터를 통해 기본개념과 원
리 및 시스템을 활용하여 자율주행 분야의 문제를 이해하고 창의적인
해법을 구현하여 적용하는 능력을 키운다

창의적 혁신 자율주행 분야에 유용하고 새로운 아이디어를 제안 및 수용, 개발하
고 과학분야에 가치있는 성과를 창줄한다.
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추가 가산점이 있을 수 있습니다.

주차 수업내용 교재범위 및 과제물 비고
1 자율주행 기술 동향
2 Computer Vison - Around view
3 Computer Vison - IPM-BEV
4 Deep learning - 지도학습
5 Deep learning - 비지도학습
6 Deep learning - 강화학습
7 예측
8 중간고사
9 자율주차 시스템



10 SLAM - 1
11 SLAM - 2
12 SLAM - 3
13 차량동역학 이론
14 차량동역학 실습
15 기말고사


