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개요

자율 주행차의 중요성이 증대되고 있는 시대에 인간과 세상을 연결해 주는 다양한 센서와 이 센서들이 차
량 내부에서 어떤 물리적인 연결로 통신이 되는지에 대해 학습하게 된다. 센서 파트는 일반적인 센서의
기초 이론 및 원리, 센서의 입력 신호가 되는 물리량, 그리고 다양한 센서에 대해 학습하며, 차량 내부 통
신 파트에서는 CAN, CAN-FD, LIN, FlexRay에 대해 학습한다. 이러한 지식 습득을 통해 기업이나 연구
소에서 요구하는 실무 능력 및 경험을 갖춘 인재를 양성할 수 있다

주 핵
심역량

과
교과목
간 연
계성

차량 내부의 센서들이 다양하게 증가하고 있는 상황에서 이 센서들의 동작 원리를 이해하고 활용할 수 있
으며 각 센서들과 자동차 ECU(Electronic control unit)와의 통신 방법을 이해할 수 있게 되어 자동차
내부 통신에 대한 전반적인 시스템 문제 해결 능력을 갖을 수 있으며, 새로운 형태의 모듈(센서나 기술등)
이 차량 내부에 추가되는 경우에도 이를 쉽게 이해하고 적용할 수 있게 한다

핵심역
량(%)

모듈화 통합 확장

ICT 기
술활용

시스템
사고

프로젝
트 실

행
융합적

해결
창의적

혁신
테크니

컬
커뮤니
케이션

진로학
습

지역사
회 공헌

심미적
감성

0 30 0 70 0 0 0 0 0

역량기
반 학

핵심역량 학습목표

융합적 해결
차량 내부에서 발생되는 전기적 하드웨어와 소프트웨어 문제점의 중
요한 부분을 차지하는 센서와 ECU간의 통신 문제점들에 대해 해결
할 수 있는 능력을 배양할 수 있음



습목표
시스템 사고

센서 기반의 자율 주행차 내부를 포함하여 V2X를 위한 차량 내부 구
조의 확장에 대한 시스템 구조에 대해서도 설명할 수 있는 능력을 갖
을 수 있음
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성적평가(%) 출석 중간고
사

기말고
사 과제 토론 기타

15 35 40 5 0 5
기타

안내사
항

주차 수업내용 교재범위 및 과제물 비고
1 센서와 신호, 전달 함수
2 센서 특성
3 센싱의 물리적 원리
4 인터페이스 전자 회로
5 전기적 센서와 광학적 센서
6 압력 센서와 유량 센서
7 마이크
8 중간고사
9 습도 및 수분 센서
10 온도 센서
11 CAN 통신



12 CAN FD 통신
13 LIN
14 FlexRay
15 기말고사


