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요

자율주행 차량 동작을 위한 하드웨어 및 핵심 기술 요소에 대해 알아보고, 전체적인 동작 원리를 이해한
다.
또한, 자율주행 차량의 발전에 따른 변화를 살펴보며, 앞으로의 기술 발전에 대한 전망 및 과제를 확인한
다.
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핵심역량 학습목표
ICT 기술활용 자율 주행에 필요한 하드웨어 및 소프트웨어 기술과 이론에 대해 학습

한다.
시스템 사고 다양한 HW/SW 기술의 통합 운영을 통한 자율주행자동차 설계를 위한

시스템 적 접근법에 대해 이해한다.



융합적 해결 센서, AI, 보안 등 다양한 기술 요소의 컨버전스 운영에 대하여 사고하
는 능력을 함양한다.
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1 자율주행자동차 개요와 하드웨어
2 측위기술 과 매핑
3 시스템 아키텍처 - 컴퓨팅 플랫폼
4 시스템 아키텍처 - 미들웨어
5 시스템 아키텍처 - 응용프로그램 계층과

오픈소스 활용
6 인지와 의사결정 - 차량 인공지능
7 인지와 의사결정 - 인지 세부기술
8 중간고사
9 인지와 의사결정 - 자율주행 계획 및 제어
10 C-ITS와 V2X
11 자율주행 안전과 보안



12 자율주행 차량 응용
13 개발 동향 분석
14 발전 전략 및 과제
15 기말고사


