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요

전반적인 도시모빌리티 시뮬레이션 기법에 대해 학습한다. 도시교통에서의 수요와 공급 측면에서의 다양
한 구성요소와 의사결정자에 대해 이해한다. 스마트모빌리티의 특성에 대해 학습하며, 라우팅, 배차, 리밸
런싱 등을 위한 시뮬레이션 방법론들을 학습하고, 이를 구현할 수 있는 시뮬레이션 이론을 배운다. 이 과정
에서 도시교통에서의 스마트모빌리티에 대한 통찰을 키우고 미래 시나리오를 평가하고 교통시스템을 제
어할 수 있는 역량을 키운다.
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미래 모빌리티의 형태와 도시교통 환경에서의 역할을 이해하며 스마트모빌리티에 대한 전문성을 배양하
며, 시뮬레이션 모델링과 구현 기법에 대한 실무 역량 함양할 수 있다.
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학습
목표 창의적 혁신 시뮬레이션 구현할 수 있는 창의적 능력
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주차 수업내용 교재범위 및 과제물 비고
1 강좌 소개, 개요
2 행위자 기반 시뮬레이션 개론
3 수요 모델링
4 공급 모델링
5 대중교통 모델링
6 교통시뮬레이션 1
7 교통시뮬레이션 2
8 중간고사
9 시뮬레이션 SW1: Microscopic
10 시뮬레이션 SW2: Mesoscopic
11 시뮬레이션 SW3: Macroscopic



12 모빌리티 서비스 1: 개론, 데이터, 예시
13 모빌리티 서비스 2: Controller
14 자율주행 모빌리티 평가: AMOD, DRT,

CAV
15 기말고사


